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1.!ƴŀƭƛȊŀ Ȋƴƻǎǳ ŎƛŜŎȊȅ ǊƻōƻŎȊŜƧ ǿ ǊƻǏƭƛƴŀŎƘ ƛ ƴŀ ǇƻƭƛƎƻƴƛŜ
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3. Wydanie zeszytu Studia i Raporty IUNG-PIB 

aƛŜǊƴƛƪƛ ƴƛŜ ǳǿȊƎƭťŘƴƛƻƴŜ ǿ 5/



Obiektami doświadczalnymi były rośliny wysokorosnąceoraz poligon doświadczalny

Chmiel Tytoń

Miernik 1
5ƻǏǿƛŀŘŎȊŜƴƛŜ- zrealizowane w 100%



Do oceny pokrycia roślin cieczą wykorzystano:
- indykatory hydrowrażliwe(paski pokryte specjalną farbą wodoczułą, która w miejscu 
zetknięcia z wilgocią przebarwia się na kolor ciemnogranatowy)

- barwnik fluorescencyjny, 
- barwnik biały
- czujniki zwilżonego liścia

hŎŜƴŀ ǇƻƪǊȅŎƛŀ ǊƻǏƭƛƴ  



W doświadczeniu wykorzystany został komercyjnie dostępny dron DJI AgrasT50

5Ǌƻƴ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴȅ ǿ ŘƻǏǿƛŀŘŎȊŜƴƛǳ



Osğonňpomiar·wmeteorologicznychzapewniğastacja meteorologiczna,wyposaŨonaw

nowoczesneczujniki pomiarowew tym ultrasonicznyanemometrmierzŃcy3 wektory

aŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎȊƴŀ ƻǎƱƻƴŀ ŘƻǏǿƛŀŘŎȊŜƴƛŀ



Przed rozpoczęciem doświadczenia wykonano nalot dronem mapującym w celu wykonania 
dokładnej ortofotomapy(rycpo lewej) następnie rozpoczęto doświadczenie (przykładowy 
nalot po prawej

Mapowanie i opryski

Zdj. IWING



W doświadczeniu wyodrębniono 2 poletka doświadczalne na których porównywano 
działanie aplikacji różnych cieczy roboczych w uprawach takich jak oprysk miedzianem, 
opryski fungicydowe w zależności od sposobu aplikacji (metoda tradycyjna oraz dron). 
Znaczących różnic w działaniu nie zaobserwowano

        

tƻǊƽǿƴŀƴƛŜ ŘǿƽŎƘ ƳŜǘƻŘ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ 



Podczas przeprowadzania doświadczenia notowano najważniejsze ustawienia drona takie jak:

- czas lotu, miejsce lotu, dokładną trasę lotu, wysokość lotu, wielkość kropli, przepływ cieczy, ilość użytej 
cieczy

        

Raport

Zdj. IWING, przykładowy fragment raportu



Na poligonie doŜwiadczalnym rozstawiono tyki a nastňpnie umieszczono indykatory hydrowraŨliwe na 

3 wysokoŜciach w 2 pozycjach imitujŃc wierzchniŃ i spodniŃ powierzchniň blaszki liŜciowej- tyki 

rozmieszczono w rozstawie co 2,5m i 5 m. 

 Ponadto badano pokrycie i znosy czujnikami i metodami tradycyjnymi z uŨyciem szalek Petriego

[ƻǘȅ ƴŀ ǇƻƭƛƎƻƴƛŜ ŘƻǏǿƛŀŘŎȊŀƭƴȅƳ



Lokalizacja doświadczenia

RZD Kępa

Wyniki 



Warunki pogodowe podczas doświadczenia w roślinach: wilgotność powietrza

   

Wyniki 

Tabela 1. Średnia wilgotność powietrza 
2m nad powierzchnią gruntu w trakcie 
prowadzenia doświadczeń (26.08)

Tabela 2. Średnia wilgotność powietrza 
2m nad powierzchnią gruntu w trakcie 
prowadzenia doświadczeń (27.08)



Warunki pogodowe podczas doświadczenia w roślinach: temperatura powietrza

   

Wyniki 

Tabela 1. Średnia temperatura powietrza 
2m nad powierzchnią gruntu w trakcie 
prowadzenia doświadczeń (26.08)

Tabela 2. Średnia temperatura powietrza 
2m nad powierzchnią gruntu w trakcie 
prowadzenia doświadczeń (27.08)



Warunki pogodowe podczas doświadczenia w roślinach: Średnia prędkość wiatru 
      oraz chwilowe porywy wiatru

   

Wyniki 

Tabela 3. Średnia prędkość wiatru 
mierzona na 10m (27.08)

Tabela 1. Średnia prędkość wiatru 
mierzona na 10m (26.08)

Tabela 2. Maksymalne chwilowe porywy 
wiatru mierzone na 10m (26.08)

Tabela 4. Maksymalne chwilowe porywy 
wiatru mierzone na 10m (27.08)



Wyniki uśrednione oprysku kontrolnego
  Dolne partie roŜlin     G·rne partie roŜlin 

RoŜlina: 40,7%      17,3%

Znos: 23%      6,4%

Wyniki kontrola 



Wyniki uśrednione oprysku wykonanego dronem DJI Agras T50 
 Dolna partia roŜlin          środkowa partia roŜlin                G·rna partia roŜlin

RoŜlina: 11,9%   18,4%        27,3% 

Znos: 2,1%   1,9%              1,3%

Wyniki pokrycie i znosy DJI T50



W celu wykonania opracowania dotyczącego „tǊȊŜƎƭŊŘǳ i analizay rynku nowoczesnych 
maszyn rolniczych w tym ŘǊƻƴƽǿ ƭŀǘŀƧŊŎȅŎƘ i ǇŜƱȊŀƧŊŎȅŎƘ oraz ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ adaptacji w 
rolnictwie 4.0 i 5.0 w Europie i na ǏǿƛŜŎƛŜέ kierownik zadania wziął udział w 3 
konferencjach zagranicznych na których zostały zaprezentowane postery. Na 
konferencjach możliwe było zapoznanie się z najnowszymi technologiami 
wykorzystywanymi w rolniczych dronach opryskowych, w rolnictwie na całym świecie oraz 
wynikami badań doświadczeń prowadzonych w placówkach na całym świecie. Udział w 
konferencjach pozwolił na przedstawienie oraz konfrontację wyników badań dotyczących 
wykorzystania zdjęć spektralnych oraz dronów opryskowych w rolnictwie precyzyjnym.

Miernik 2 
tǊȊŜƎƭŊŘ ƛ ŀƴŀƭƛȊŀ ƴƻǿƻŎȊŜǎƴȅŎƘ ƳŀǎȊȅƴ ǊƻƭƴƛŎȊȅŎƘ 
ǿ ǘȅƳ ŘǊƻƴƽǿ ƭŀǘŀƧŊŎȅŎƘ ƛ ǇŜƱȊŀƧŊŎȅŎƘ ς wykonany w 100%



Konferencja 3rd Spray Drone Conference (Mobile, Alabama 23-26 marca 2025)-największa  
konferencja w całości poświęcona dronom opryskowym 

Miernik 2 
tǊȊŜƎƭŊŘ ƛ ŀƴŀƭƛȊŀ ƴƻǿƻŎȊŜǎƴȅŎƘ ƳŀǎȊȅƴ ǊƻƭƴƛŎȊȅŎƘ 
ǿ ǘȅƳ ŘǊƻƴƽǿ ƭŀǘŀƧŊŎȅŎƘ ƛ ǇŜƱȊŀƧŊŎȅŎƘ 



15. Europejska Konferencja Rolnictwa Precyzyjnego (ECPA) (Barcelona 28.06-04.07.2025)-
największa  konferencja w całości poświęcona rolnictwu 4.0

Miernik 2 
tǊȊŜƎƭŊŘ ƛ ŀƴŀƭƛȊŀ ƴƻǿƻŎȊŜǎƴȅŎƘ ƳŀǎȊȅƴ ǊƻƭƴƛŎȊȅŎƘ 
ǿ ǘȅƳ ŘǊƻƴƽǿ ƭŀǘŀƧŊŎȅŎƘ ƛ ǇŜƱȊŀƧŊŎȅŎƘ 



5th Edition of Global ConferenceAgriculture and Horticulture AGRI 2025 (Walencja 8-10 
września 2025)-  konferencja poświęcona rolnictwu precyzyjnemu oraz globalnym 
postępom w naukach rolniczych mająca na celu połączenie wiedzy z praktyką 

Miernik 2 
tǊȊŜƎƭŊŘ ƛ ŀƴŀƭƛȊŀ ƴƻǿƻŎȊŜǎƴȅŎƘ ƳŀǎȊȅƴ ǊƻƭƴƛŎȊȅŎƘ 
ǿ ǘȅƳ ŘǊƻƴƽǿ ƭŀǘŀƧŊŎȅŎƘ ƛ ǇŜƱȊŀƧŊŎȅŎƘ 



Warsztaty ĂInnowacje w Rolnictwie PrecyzyjnymĂ w dniu 15 lipca 2025 

Uczestnicy: og·ğem 17 os·b w tym spoza IUNG-PIB 13 os·b.

Referaty wygğoszone 4

        

Miernik 3
hǊƎŀƴƛȊŀŎƧŀ ²ŀǊǎȊǘŀǘƽǿ ς wykonany w 100%



Warsztaty ĂDrony i automatyzacja w rolnictwie precyzyjnym i ekologicznymĂ w dniu 30.10.2025 

CzňŜĺ 1 DC 1.8 ĂWykorzystanie dron·w latajŃcych i peğzajŃcych w rolnictwie towarowymò 

Uczestnicy: og·ğem 27 os·b w tym spoza IUNG-PIB 24 osoby.

Referaty wygğoszone 6

        

Miernik 3
hǊƎŀƴƛȊŀŎƧŀ ²ŀǊǎȊǘŀǘƽǿ



Do koŒca roku zostanie wydane opracowanie zeszytu Studia i Raporty IUNG-PIB nr 74(28) w wersji 

elektronicznej o tematyce ĂRola innowacji technologicznych w budowaniu rolnictwa odpornego na 

zmiany klimatuò

 Zeszyt skğada siň z 15 rozdziağ·w

 Niniejsza monografia jest efektem wsp·ğpracy 

 trzynastoosobowego zespoğu badawczego, 

 w skğad kt·rego wchodzŃ uznane autorytety

 z zakresu Rolnictwa 4.0

 Monografia skğada siň ğŃcznie z ok 250 stron

 ISBN 978-83-7562-442-7

        

Wydanie Zeszytu 
Studia i Raporty IUNG-PIB



W ramach rozszerzenia zadaŒ z dotacji celowej (aneks do umowy z dnia 14.11.2025) zağoŨono doŜwiadczenie o 

powierzchni ok 1 ha (odmiana pszenicy jarej  z genem zimotrwağoŜci tzw. Ăprzew·dkaò) na kt·rym prowadzone sŃ 

prace dotyczŃce oceny integracji  dw·ch rodzaj·w teledetekcji do rozpoznawania chwast·w. Do doŜwiadczeŒ 

wykorzystywany jest dron peğzajŃcy wyposaŨony w kamerň do rozpoznawania chwast·w CropEye oraz dron z 

kamerŃ multispektralnŃ. Prace sŃ wspomagane przez kamerň RGB monitorujŃcŃ uprawň w trybie  24/h a klucz do 

interpretacji  krzywej  spektralnej pozyskiwany jest za pomocŃ spektroradiometru terenowego

        

Miernik 4
wŀǇƻǊǘ ŘƻǘȅŎȊŊŎȅ ƻŎŜƴȅ ƛƴǘŜƎǊŀŎƧƛ ŘǿƽŎƘ ǊƻŘȊŀƧƽǿ ǘŜƭŜŘŜǘŜƪŎƧƛ Řƻ ǊƻȊǇƻȊƴŀǿŀƴƛŀ 
ŎƘǿŀǎǘƽǿ ς w trakcie realizacji wykonany w 85%
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